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ST 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna ST 00.00.00 — Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan
wspdlnych dla poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
robot, ktéore winny zosta¢ wykonane w ramach realizacji: ,,Zamknigcia Skladowiska
Odpadow Komunalnych w Dylakach gm. Ozimek™.

1.4. Okreslenia podstawowe

ROBOTY W ZAKRESIE INZYNIERII OCHRONY SRODOWISKA

ROBOTY DROGOWE /droga dojazdowa utwardzona na wierzchowing skladowiska /

14.

Niektore okreslenia podstawowe

Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.

Zamawiajacy - osoba prawna lub fizyczna kierujaca si¢ prawem publicznym lub
prywatnym, ktéra zawiera Umowg na wykonanie dzieta /Kontrakt/ zgodnie z
obowiazujacymi ustawami i przepisami / m.in. ustawa Prawo Zamowien Publicznych !

Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna realizujaca Roboty zlecone przez Zamawiajacego.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowej /zgodnie z ustawa Prawo Budowlane !

Inspektor Nadzoru / Inzynier /- oznacza osobg¢ prawna lub fizyczna wyznaczona
przez Zamawiajacego, ktora jest odpowiedzialna za bezposrednie monitorowanie
realizacji Robot, ktorej Zamawiajacy na podstawie Kontraktu przekazuje prawa oraz
pelnomocnictwa.
Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu posiadajaca
odpowiednie uprawnienia budowlane zgodnie z ustawa Prawo Budowlane.

Specyfikacja - oznacza dokument tak zatytulowany, wlaczony do Kontraktu oraz
wszelkie dodatki i zmiany specyfikacji dokonane zgodnie z Kontraktem. Dokument
ten specyfikuje Roboty.

Rysunki - oznaczaja rysunki Robot wiaczone do Kontraktu, oraz wszelkie rysunki
dodatkowe i zmienione wydane przez Zamawiajacego zgodnie z Umowa / Kontraktem/.

Przedmiar Robét - dokument zawierajacy podzielone na pozycje zadania, jakie maja
zosta¢ wykonane w Kontrakcie wedlug ceny poszczegdlnych pozycji, wskazujace ilos¢
kazdej pozycji oraz odpowiadajacej cena jednostkowa.
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10.

11.

12.

13.

14.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

1.5.

Plac Budowy - oznacza miejsca, gdzie maja by¢ realizowane Roboty Stalte i do ktorych
maja by¢ dostarczone Urzadzenia i Materialy oraz wszelkie inne miejsca wymienione
w Kontrakcie jako stanowiace Plac Budowy.

Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, Z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania Robot,
rejestrowania dokonywanych odbiorow Robét, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawca i Projektantem.

Ksigga Obmiaru - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Rob6t w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Roboty - roboty oznaczaja zaré6wno Roboty Stale jak i Pomocnicze, jakie maja byc¢
prowadzone w ramach Kontraktu.

Sprzet - oznacza aparaty, maszyny, pojazdy i inne rzeczy potrzebne do realizacji i
ukonczenia Robot, lecz bez Urzadzen czy innych rzeczy majacych stanowi¢ czg¢s¢ Robot
Statych.

Urzadzenia — aparaty, maszyny i pojazdy majace stanowi¢ lub stanowiace czg¢$s¢ Robot
Statych.

Materialy - wszelkiego rodzaju rzeczy (inne niz Urzadzenia) niezbedne do wykonania
Roboét, zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci Materialéw oraz
Robot.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecig¢tnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

Aprobata techniczna - dokument potwierdzajacy pozytywna oceng techniczna wyrobu
stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w okreslonych warunkach, wydany przez
jednostke upowazniona do udzielania aprobat technicznych. Spis jednostek aprobujacych
zestawiony jest w odpowiednich aktach prawnych.

Certyfikat zgodnos$ci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji
wykazujacy, 'ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano
wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z okreslong norma lub innymi dokumentami
normatywnymi w odniesieniu do wyrob6éw dopuszczonych do obrotu i stosowania.

Znak zgodnoS$ci - zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami
systemu certyfikacji wskazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, ze dany
wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z okre$lona norma lub innym dokumentem

normatywnym.

Ogodlne wymagania dotyczace Robot

1.5.1. Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajacy w terminie podanym w Zalaczniku do Oferty przekaze Wykonawcy prawo
dostgpu do wszystkich czgsci Placu Budowy 1 uzytkowania ich wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz przekaze:

* lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw gltdéwnych oraz reperow
e Dziennik Budowy,

* Ksigge Obmiaru Robot,
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¢ dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej /Projekt Wykonawczy /

* jeden komplet Specyfikacji Technicznych.

Po przekazaniu Placu Budowy na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong
przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego Roboét. Uszkodzone
lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

1) Dokumentacja Projektowa
A. Opis inwestycji zawarty w Projekcie Wykonawczym
B. Rysunki wedlug spisu w Projekcie Wykonawczym
(2) Dokumentacja Powykonawcza do opracowania przez Wykonawce

Wykonawca winien wykona¢ Dokumentacj¢ Powykonawcza catosci wykonanych Robot, w
tym rowniez dokumentacje¢ geodezyjna jesli Specyfikacja Istotnych Warunkow Zaméwienia
nie mowi inaczej.

Koszt wykonania Dokumentacji Powykonawczej nie podlega odrgbnej zaptacie i
przyjmuje sig, ze jest wlaczony w Ceng Kontraktows .

1.5.3. Zgodnos¢é Robo6t z Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi

1. Podstawa wykonania Robo6t bedzie Projekt budowlany wraz z Decyzja o pozwoleniu
na budowg. Roboty beda prowadzone zgodnie z zakresem okreslonym w Specyfikacji
Technicznej, zgodnie z Przedmiarem Robo6t 1 rysunkami zawartymi w Projekcie
Wykonawczym .

2. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia cze$¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby
zawarte byty w catej dokumentacji.

3. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi. Wykonawca nic moze wykorzystywac
biedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian, poprawek lub
interpretacji tych dokumentéw. Dokonanie zmian i poprawek musi by¢ akceptowane
przez Projektanta.

4. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu
tolerancji. Cechy materialdéw i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac
bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

5. W przypadku, gdy materialty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST 1 wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

6. W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub Specyfikacja Techniczna, ale osiagnigto mozliwa do zaakceptowania
jakos¢ elementow budowli, to Inzynier moze zaakceptowac takie roboty i zgodzi¢ si¢ na
ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie potracenia od Ceny Kontraktowej,
zgodnie z ustaleniami szczegotowymi Kontraktu.
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1.5.4. Zabezpieczenie Placu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Placu Budowy
oraz Robdt poza Placem Budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia 1
odbioru koncowego Robot a w szczegdlnosci:
(a) Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych czynnosci zwigzane
z budowa 1 nienaruszalnos$¢ ich mienia stuzacego do pracy, a takze zabezpieczy Plac
Budowy przed dostgpem o0s6b nieupowaznionych. W czasie wykonywania Robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: bariery ochronne, oS§wietlenie, znaki
ostrzegawcze 1 wszelkie inne niezbedne do zapewnienia bezpieczenstwa Robot.
Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci (w dzien 1 w nocy) tych znakéw, dla
ktoérych jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa.
Wymagania odno$nie zabezpieczenia Robdt podano w p. 9.3 niniejszej specyfikacii.

(b) Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczgciem w sposOb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilo$ciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych
tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot. Wymagania
odno$nie tablic informacyjnych przedstaw1ono w p. 9.4 niniejszej Specyﬁkacp
Technicznej. Ponadto Wykonawca umiesci na terenie budowy ogloszenie zawierajace
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i1 ochrony zdrowia. Wymagania odno$nie
ogloszenia podano w p.9.4 niniejszej specyfikacji.

Wszystkie znaki i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.
Koszt tablic informacyjnych i ogtoszenia Wykonawca poda w Przedmiarze Robot

(c) Wykonawca podejmie odpowiednie S$rodki w celu zabezpieczenia drog
prowadzacych do placu budowy przed uszkodzeniem spowodowanym jego
srodkami transportu, jego podwykonawcoéw lub dostawcoOw na wilasny koszt.

(d) Koszt zabezpieczenia Placu Budowy i Robdt poza Placem Budowy nie podlega
odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w Ceng Kontraktowa.

1.5..5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W szczegblnosci Wykonawca powinien zapewni¢ spetnienie nastgpujacych warunkow:
(a) miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewngtrzne drogi transportowe powinny
by¢ tak wybrane, aby nie powodowac¢ zniszczen w srodowisku naturalnym,

(b) powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:
— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami,
materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
— przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
— mozliwos$cia powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm, okreslonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska, obcigzaja Wykonawce .
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1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
powinien utrzymywac sprawny sprze¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktéore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie moga by¢
dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywolujacych szkodliwe
promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialy
odpadowe uzyte do Robot beda mialy Sswiadectwo dopuszczenia wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow na Srodowisko. Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie
Roboét, a po zakonczeniu Robét ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga
by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg¢ na
uzycie tych materialéw od wiascicieli organéw administracji panstwowe;j.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej 1 prywatnej. Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym
prowadzeniem Robot lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi
uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci publicznej lub prywatnej to Wykonawca na
swo0j koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wtasnos$¢. Stan naprawionej wlasnosci
powinien nie by¢ gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bgdacych Wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego odnos$nie dokladnego potozenia tych urzadzen w obregbie Placu
Budowy. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowaq dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Placu Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia Robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z
nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzen instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
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1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materialdw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow 1 w sposoéb ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na
swiezo ukonczony fragment budowy w obregbie Placu Budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawg wszelkich Robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera.

1.5.10. BHP

Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby
personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z
wypehlieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej =zaptacie 1 sa
uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Plan bezpieczenstwa /BIOZ/

Wykonawca powinien przedstawi¢ plan bezpieczenstwa (BIOZ) do akceptacji przez
Inspektora Nadzoru. Plan bioz zostanie opracowany przez Kierownika budowy na podstawie
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz.U.Nrl20 po6z. 1126) oraz w oparciu o opracowanie ,,INFORMACJA DOTYCZACA
BEZPIECZENSTWA 1 OCHRONY ZDROWIA NA PLACU BUDOWY ORAZ
INSTRUKCJA PROWADZENIA ROBOT W OKRESIE ZAGROZENIA
POWODZIOWEGO" zataczone do Dokumentacji Projektowe;j zadania.
Dokumentacja ,, Zamknigcia sktadowiska...” nie odnosi sie  do planu BIOZ, jednak wg
opracowujgcego  STWiO, zgodnie z cytowanym wyzej Rozporzqdzeniem jest wymagana dla tego
typu i zakresu robot.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét 1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do Robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia Robot (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu odbioru koncowego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpoczq¢ Roboty utrzymaniowe nie poZniej ni; w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne 1
lokalne oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z Robotami 1
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod 1 w sposéb ciagly bedzie informowaé¢ Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.5.14. Zajecie pasa drogowego i organizaqa ruchu przy zajeciu pasa drogowego

Podczas wykonywania Robo6t, obejmujacych swym zasiggiem jezdnig lub drogg, Wykonawca
w ramach Ceny Kontraktowej zobowiazany jest do zorganizowania ruchu zast¢pczego
(objazdu) oraz oznakowania robot.

Wykonawca zobowiazany jest do uzgodnienia projektu organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot
z wlascicielem drogi oraz policja oraz do wykonania organizacji ruchu zast¢pczego wedtug
uzgodnionego projektu (oznakowania i zabezpieczenia terenu RoboOt oraz oznakowania
objazdow 1 zaleconego, zwigzanego ze zmiang organizacji ruchu, oznakowania drog).
Wykonawca wniesie wszystkie oplaty za zajgcie pasa drogowego (drogi + chodniki +
pobocza drég) oraz za umieszczenie urzadzen w pasie drogowym. Wszelkie formalnosci
zwiazane z zajgciem pasa drogowego 1 organizacja ruchu Wykonawca zobowiazany jest
wykona¢ wlasnym staraniem.

1.5.15. Dzialania zwiazane z organizacja prac przed rozpoczeciem Robot

Przed rozpoczgciem Robot Wykonawca jest zobowiazany powiadomic¢ pisemnie wszystkie
zainteresowane strony o terminie rozpoczegcia prac oraz o terminie ich zakonczenia.

Z chwila przejecia Placu Budowy Wykonawca odpowiada przed wlascicielami
nieruchomosci, ktorych teren zostal przekazany pod budowe, za wszystkie szkody
powstale na tym terenie. Wykonawca zobowiazany jest rowniez do przyjmowania i
wyjasniania skarg i wnioskéw mieszkancow i wszystkich wilascicieli lub dzierzawcow terenu
przekazanego czasowo pod budowe.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1..5.16. Wycinki drzew i krzewéw

Na wycinke i przesadzenia drzew i krzewow nalezy uzyskaé zezwolenie z Wydzialu Ochrony i
Ksztattowania Srodowiska.

Wykonawca Robot zglosi wniosek do Wydzialu Ochrony i Ksztaltowania Srodowiska w sprawie
wykonania wycinki. Jezeli podczas realizacji prac Wykonawca zniszczy zielen nie przeznaczona
do wycinki, wowczas zaptaci kary za jej zniszczenie.

2.  MATERIALY

2.1 Zrédlo szukania materialéw
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Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialdbw przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje
dotyczace proponowanego zrdédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialéw 1 odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie pewnych materialéw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w czasie postepu Robdt w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposéb ciagty
spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodia
wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych 1
laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelienie wymagan ilosciowych 1
jakosciowych materialéw z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwiazane z dostarczeniem materialéw do Robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu
terenu przy wykanczaniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na Placu Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Inspektora Nadzoru /Inzyniera/.

Z wyjatkiem wuzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru/Inzyniera/,
Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obregbie Placu Budowy poza
tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialéw

Wytwoérnie materialtdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materialdbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzania ich wlasciwosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

Inzynier bedzie mial zapewniona wspotprace 1 pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialbw w czasie przeprowadzania inspekcji

Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.
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2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i
jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta. Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja
si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko,
liczac si¢ z ich nie przyjeciem i niezaptaceniem za ich wykonanie.

Materiaty, ktore nie odpowiadaja wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z
terenu budowy, badZz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzynlera Jesli Inzynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatbw do innych Robét, niz te dla ktérych
zostaly zakupione; to koszt tych materialéw zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowiazany do posiadania 1 do udostgpniania $wiadectw jakosci
podstawowych materiatow takich jak: aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci.

W przypadku kwestionowania rzetelnosci badan laboratoryjnych prowadzonych przez
Wykonawce lub przedstawionych przez niego $wiadectw jako$ci (atestow), Inzynier ma
prawo do zlecenia dowolnej, niezaleznej jednostce, wykonanie badan sprawdzajacych.
Jezeli jednostka sprawdzajaca badania potwierdzi zastrzezenia Inzyniera, wéwczas koszt
tych badan obciaza Wykonawcg, a zakwestionowany materiat lub wykonane Roboty begdzie
si¢ uwazac za nieprzyjete.

2.5.  Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, przemoczeniem,
zachowatly swoja jakos¢ 1 wlasciwoscido robot 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora
Nadzoru / Inzyniera/.

Miejsca czasowego skladowania materiatdw beda zlokalizowane w obrgbie Placu
Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektora Nadzoru /Inzynierem/ lub poza
Placem Budowy w pdpowiednich miejscach 1 warunkach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialtdw w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym,
jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem
typow 1 ilo$ci wskazaniom zawartym w ST, Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru /Inzyniera/;
W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru /Inzynier/.
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Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i1 wskazaniach Inspektora
Nadzoru /Inzyniera/ w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru /Inzynierowi/ kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
/Inzyniera/ o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru /Inzyniera/, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkoOw umowy, zostana przez Inspektora Nadzoru /Inzyniera/ zdyskwalifikowane 1
niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materktow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i ST oraz zgodnie ze wskazaniami Inspektora
Nadzoru /Inzyniera/, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

b) deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci: z Polska Norma, z aprobata techniczna, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono polskiej normy.

W przypadku materialow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia

dostarczona do robo6t bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej

cechy. Produkty przemystowe bgda posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, poparte
w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan.

parametrow  technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru

/Inzyniera/, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow
dr6g na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ oraz poleceniami Inspektora Nadzoru /Inzyniera/.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru /Inzyniera/. Nastgpstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru /Inzynier/, poprawione przez Wykonawce
na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru /Inzyniera/
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru /Inzyniera/ dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i
elementdow robot beda oparte na sformutowaniach zawartych w Kontrakcie, Dokumentacji
Projektowej, ST oraz w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru
/Inzynier /uwzgledni wyniki badan materiatdw i Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
czynniki wpltywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru /Inzyniera/ beda wykonywanie nie pOzniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2.  Program Robot
Mozliwosci przerobowe Wykonawcy w zakresie wykonywania roboét, kolejnos¢ robot oraz sposoby
realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w okreslonym terminie.

Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia szczegdétowy harmonogram budowy zgodny z
harmonogramem zataczonym do Oferty. Harmonogram winien wyraznie przedstawiaé w etapach
tygodniowych proponowany postgp robot w zakresie gtownych obiektow i zadan kontraktowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne

Za jakos¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robot oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa i wymaganiami ST odpowiedzialny jest Wykonawca robot. Wszystkie atesty,
$wiadectwa, dokumenty laboratoryjne itp. powinny by¢ gromadzone na biezaco w miarg
postepu robot i by¢ zawsze dostepne do wgladu dla nadzoru.

Inspektor Nadzoru /Inzynier/ moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace:

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi
Wykonawca.
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6.2.  Program Zapewnienia JakoSci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
Nadzoru /Inzyniera/ Programu Zapewnienia Jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujace
wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru /Inzyniera/.

Program Zapewnienia Jakos$ci bedzie zawierac:

a) Czes$¢ ogodlna opisujaca:

* organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposdb prowadzenia roboét, organizacj¢ ruchu
na budowie wraz z oznakowaniem robot,

» Dbhp, wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

» wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robodt, system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli sterowania jakoscia
wykonywanych robot,

*  wyposazenie W sprzgt 1 urzadzenia do pomiardow 1 kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

* sposoOb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi.

b) Czgs¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia kontrolno - pomiarowe,

* rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp., sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich
wlasciwosci w czasie transportu,

* sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
1 sprawdzanie urzadzen, ilp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania
mieszanek 1 wykonywania poszczeg6lnych elementéw robot,

* sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.3. Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pena kontrolg Robot i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru /Inzynier/ moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej, ST i SST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich
czestotliwoscei, sa okreslone w ST i normach. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone,
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Inspektor Nadzoru /Inzynier/ ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru /Inzynierowi/ $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru /Inzynier/ bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.

Inspektor Nadzoru /Inzynier/ bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan Inspektor Nadzoru /Inzynier /natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatlow i1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane zorganizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi
Wykonawca.

6.4. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé
udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca begdzie przeprowadzaé
dodatkowe badania tych materiatow, ktéore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.5. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary begda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi InZyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.6. Raporty z badan
Wykonawca begdzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie okres§lonym w Programie Zapewnienia Jako$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.7.  Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru /Inzyniera/

Dla celéow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru /Inzynier/ uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrédta ich wytwarzania i
zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow. Inspektor Nadzoru /Inzynier/, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawceg, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i1 robot z wymaganiami
ST na podstawie wynikoéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor Nadzoru /Inzynier/ moze pobiera¢ probki materiatdow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru /Inzynier/ poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robot z Dokumentacja
Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.8. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru /Inzynier/ moze dopusci¢ do stosowania tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

. Polska Norma lub
. aprobata techniczna w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslona w pkt. I i ktore spetniaja
wymogi Specyfikacji Techniczne;j.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru /Inzynierowi/.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan, beda odrzucone.

6.9. Dokumenty budowy

6.9.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Placu Budowy do konca Okresu Zglaszania
Wad (okresu gwarancyjnego). Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
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Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Do dokonywania wpiséw w Dzienniku Budowy upowaznieni sa:

Inzynier,

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego,

Projektant,

Kierownik Budowy,

Osoby wykonujace czynno$ci geodezyjne na terenie budowy, Pracownicy organow

nadzoru budowlanego i innych organéw uprawnionych do kontroli przestrzegania

przepisoOw na budowie.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty begda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru /Inzyniera/.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnos$ci:

date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,
datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru /Inzyniera /Programu Zapewnienia Jakos$ci i
harmonogramoéw Robot,
uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru /Inzyniera/ Planu BIOZ,

terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczegélnych elementéw robdt, przebieg robot,
trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach, uwagi
i polecenia Inspektora Nadzoru / Inzyniera/,
daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw robédt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i
koncowych odbioréw robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi

okre$lonymi w ST i SST,

zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot.

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

dane dotyczace jako$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone
Inspektora Nadzoru /Inzynierowi/ do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru
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/Inzyniera/ wpisane do Dziennika Budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia
lub zajgciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru /Inzyniera/ do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robot

Dziennik Budowy niezaleznie od podstawowych informacji o danej budowie i biezacych
informacji oraz warunkach musi zawiera¢ migdzy innymi zgloszenie przez Wykonawce
poszczegdlnych elementow Robot do odbioru przez Inzyniera oraz potwierdzenie dokonania tego
odbioru.

Dziennik budowy speinia rowniez role ksiazki kontroli jako$ci, zawierajacej wszelkie polecenia,
decyzje i uzgodnienia Inspektora Nadzoru /Inzyniera/ i nadzoru autorskiego.

6.9.2. Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi podstawowy dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementow Robot. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza sig¢ w sposob
ciagly, w jednostkach przyjetych w wycenionym Przedmiarze Robot 1 wpisuje si¢ je do Ksiegi
Obmiaru. Pisemne potwierdzenie obmiaru przez Inzyniera stanowi podstawe do rozliczen. Za
Roboty nie odebrane przez Inzyniera lub wymagajace dodatkowych swiadectw lub opinii nie
moga by¢ realizowane ptatnosci. W uzasadnionych przypadkach Inzynier moze wyrazi¢ zgode
na okresowe platnosci czgsciowe.

6.9.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci materialow,
orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te
stanowia zataczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

6.9.4. Rysunki powykonawcze

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w rodzajach
materiatow, lokalizacji 1 wielkosci Robot. Zmiany te nalezy rejestrowaé na komplecie rysunkow,
ktére zostana dostarczone w tym celu. Po zakonczeniu Robot rysunki te zostana przedtozone
Inzynierowi. Wykonawca winien przekazywac¢ Inzynierowi rysunki powykonawcze co najmniej
raz w miesigcu w celu dokonania przegladu.

6.9.5. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy =zalicza sig¢, oprocz wymienionych w powyzszych punktach,
nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Placu Budowy,
C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,
d) protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencje na budowie.
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6.9.6. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robdét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze Roboét.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca w uzgodnieniu z Inzynierem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do Ksiggi Obmiaru. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach
podanych w Przedmiarze lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostana poprawione
wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2.  Zasady okreSlania ilosci Robét i materialow
Dhugosdci i odleglo$ci pomigedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;j.

Jesli Specyfikacje Techniczne wilasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w m® jako dtugo$é¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objgto$ci powinny by¢ uzupelione szkicami w
Ksiazce Obmiaru lub dotaczone do niej w formie zatacznika.

m’ wykopu oznacza objeto$é gruntu mierzona w stanie rodzimym, m® nasypu oznacza objetosé
gruntu mierzona w stanie rodzimym.

W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy obliczenie wedlug obmiaru w wykopie nie jest
mozliwe, masy ziemne nalezy oblicza¢ wedlug obmiaru na srodkach transportowych lub w
nasypie z uwzglednieniem spulchnienia gruntu.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Przyjmuje sig, ze ilo$¢ robot bedzie podawana z doktadnoscia do jednego miejsca po przecinku.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub
sprzegt wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania Robot.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH 19
ZAMKNIECIE SKEADOWISKA ODPADOW KOMUNALNYCH W DYLAKACH GM. OZIMEK



7.4. Wagiizasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bgdzie utrzymywac¢ to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robot, a takze
w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robo6t
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Ksiggi Obmiaru, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

8.  ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robot
W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:
a) odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) przejecie odcinka lub czgsci Robot,
c) przejecie koncowe,

d) przejecie ostateczne (ostateczne zatwierdzenie robot — spisanie protokotu wykonania).

8.2.  Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu Robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego /Inzynier/.

Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektor nadzoru inwestorskiego /Inzyniera/. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru inwestorskiego
/Inzyniera/.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru inwestorskiego /Inzynier/
na podstawie dokumentoéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w

oparciu o przeprowadzone pomiary (np. szkice geodezyjne), w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i1 uprzednimi ustaleniami.
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Dokumentem potwierdzajacym dokonanie odbioru roboét jest protokot sporzadzony przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego /Inzyniera /w obecnosci Wykonawcy zezwalajacy na
zamknigcie robot zakrytych i przystapienie do kolejnej fazy robot.

8.3. Przejecie odcinka robot

Przejgcie odcinkarRobot polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanego odcinka roboét i dotyczy
kazdego odcinka, w odniesieniu do ktorego w Zalaczniku do Oferty ustalono osobny czas
wykonania.

84.  Przejecie czeSci wykonanych robot

Przejecie czgsci robot dokonuje sig dla:

a) kazdej znaczacej czgsci Robot Statych, ktoéra albo zostata ukonczona, albo zostata
zajeta lub jest uzytkowana przez Zamawiajacego,

b) kazdej czgSci Robodt Stalych, ktora Zamawiajacy wybral celem zajecia lub
uzytkowania przed zakonczeniem.

8.5. Przejecie koncowe wykonanych robot

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 warto$ci.

Zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o

tym fakcie Inzyniera.
Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w Kontrakcie, liczac od dnia

potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.6.

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdéw badan i pomiardow, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego Roboét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robot uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych Robo6t poprawkowych lub Robot
uzupehiajacych komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych Robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i1 ST z
uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos$¢
wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Kontrakcie.

Po pozytywnym wyniku Prob Koncowych przewidzianych Kontraktem Inzynier wystawi
Wykonawcy Swiadectwo Przejecia Robot zgodnie z Subklauzula 10.1 Warunkéw Ogolnych,
pomijajac wszelka drobna zalegla prace i wady, do usunigcia ktérych Wykonawca jest
zobowiazany w Okresie Zgltaszania Wad (okresie gwarancyjnym).
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8.6 Dokumenty do przejecia koncowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami

Specytikacje Techniczne,

uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu 1 udokumentowanie wykonania jego zalecen, recepty 1 ustalenia
technologiczne,

Dzienniki Budowy 1 Ksiggi Obmiaru (oryginaty), wyniki pomiaréw kontrolnych oraz
badan i1 oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i1 PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i
PZJ,

aprobaty techniczne i deklaracje zgodno$ci wbudowanych materiatow,

opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiardéw zataczonych do dokumentéw odbioru, a wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

sprawozdanie techniczne,

rysunki (dokumentacj¢) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i
przekazania tych robot Wiascicielom urzadzen,

geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne winno zawierac:

zakres 1 lokalizacje wykonywanych robot,

wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego,

uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,

date rozpoczecia i zakonczenia robot.

W przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.7.

Przejecie ostateczne (po okresie gwarancyjnym)

Po podpisaniu przez Inzyniera Swiadectwa Wykonania, Wykonawca przedklada Inzynierowi
Rozliczenie Ostateczne i wraz z Rozliczeniem Ostatecznym Wykonawca przedktada pisemne
zwolnienie z zobowigzan.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ustalenia ogolne

Dla pozycji Przedmiaru Robot wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Przedmiaru Roboét bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
Roboty w ST, SST i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
* robocizng bezposrednia, wraz z towarzyszacymi kosztami,

* warto$¢ zuzytych materialbw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na Plac Budowy,

warto$¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie Sprzgtu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

*  koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza
budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych itp., koszty
dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, uslugi obce na rzecz budowy,
oplaty za dzierzawg placow 1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot,
ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy),

»  zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot w okresie gwarancyjnym.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa musi uwzglednia¢ nastepujace koszty zwiazane z prowadzeniem Robot:
Wykonanie niezb¢dnych pomostéw roboczych i innych konstrukcji pomocniczych, obstugi
geodezyjnej, rekultywacji terenu, wywozu odpadow.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawcg za dana pozycj¢ w wycenionym
Przedmiarze Robot jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za
wykonanie Robot objetych ta pozycja.

9.2  Zaplecze Zamawiajacego
9.2.1. Wymagania dotyczace zaplecza Zamawiajacego

Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobowiazany zapewni¢ Zamawiajacemu:

(1) Zaplecze, a w nim Biuro dla Inzyniera

Biuro zlokalizowane bedzie w kontenerze biurowym wyposazonym w instalacj¢ sanitarna,
elektryczna oraz ogrzewanie.

Biuto musi by¢ wyposazone w meble biurowe

(2) Likwidacjg biura dla Inzyniera
W ramach likwidacji Biura nalezy zlikwidowac¢ zaplecze. Teren likwidacji zaplecza nalezy
oczysci¢ 1 doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

Zakup wyposazenia, utrzymanie i eksploatacja w/w Zaplecza przez caly czas trwania
Kontraktu oraz jego likwidacja po zakonczeniu Kontraktu naleza do obowiazkéw Wykonawcy.
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9.3.  Zabezpieczenie Placu Budowy
9.3.1. Wymagania dotyczace zabezpieczenia Placu Budowy
Wykonawca w ramach Kontraktu ma wykonac:

(1) Zabezpieczenie terenu zaplecza i Placu Budowy t.].
* dostarczy¢, zainstalowac 1 zdemontowa¢ po wykorzystaniu urzadzenia zabezpieczajace

(bariery ochronne, o$wietlenie, znaki ostrzegawcze i wszelkie inne) zgodnie z opisem
zawartym w ST WO 00.00 p. 1.5.4,

* uprzatna¢ Plac Budowy po zakonczeniu kazdego elementu rob6t i doprowadzi¢ go do
stanu pierwotnego po zakonczeniu Robot i likwidacji Placu Budowy.
9.3.2. Podstawy platnosci
(1) W ramach ryczattu przewidzianego w cenie ofertowej Wykonawca zapewni zgodnie z
wymaganiami punktu 9.3.1(1):

. dostarczenie i zainstalowanie urzadzen zabezpieczajacych (bariery ochronne, oswietlenie,
znaki ostrzegawcze ilp.) dla Placu Budowy,

. eksploatacj¢ 1 utrzymanie zainstalowanych urzadzen zabezpieczajacych, demontaz

zamontowanych urzadzen tymczasowych, prace porzadkowe.

9.4. Tablice informacyjne oraz ogloszenie zawierajace dane dotyczace
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobowiazany:

* wykona¢, ustawi¢ i utrzymywac tablice informacyjne na czas wykonywania Robot,

* wykona¢, umiesci¢ i zabezpieczy¢ w sposob trwaty przed zniszczeniem ogloszenie
zawierajace dane dotyczace bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Tablice informacyjne powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

» zawiera¢ informacje o rodzaju prowadzonych robot budowlanych, adresie robot, numerze
pozwolenia na budowe; dane: organu nadzoru budowlanego, Inwestora, Wykonawcy,
Projektantow; numery telefonéw alarmowych posiada¢ wymiary 90 x 70
cm.

* napisy na tablicy informacyjnej powinny by¢ wykonane na sztywnej plycie koloru
z0ttego, literami i cyframi koloru czarnego, o wysokosci co najmniej 4 cm,

 tablica powinna by¢ umieszczona na wysokosci nie mniejszej niz 2 m.

Ogtoszenie powinno zawierac:

* przewidywane terminy rozpoczgcia i zakonczenia wykonywanych robot budowlanych,
* maksymalng liczbe pracownikéw zatrudnionych na budowie w poszczegélnych
okresach,

* informacje dotyczace planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Wymagania ogdlne

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotuja si¢ na polskie Normy (PN),
przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralna czg$¢ i nalezy je czytac
lacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowatly.

Przyjmuje sig, iz Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawartoscia i wymaganiami.
Zastosowane beda mialy ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie p6zniej niz 30 dni
przed data sktadania ofert), o ile nie postanowiono inacze;j.

Gdziekolwiek nastgpuja odwotania do polskich norm. dopuszczalne jest stosowanie
odpowiednich norm krajéw Unii Europejskiej lub beneficjentow programu Phare w
zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposéb, Scisle w zgodzie z Polskimi Normami
1 przepisami obowiazujacymi w Polsce.
Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania wszystkich obowiazujacych norm przy

wykonywaniu robot okreslonych w Kontrakcie oraz do stosowania ich postanowien na
rowni ze wszystkimi innymi wymaganiami zawartymi w Specyfikacjach Technicznych.

Specyfikacja Techniczna stanowi integralng cze$S¢  Projektu Budowlanego, Projektu
Wykonawczego 1 Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamoéwienia zgodnie z ustawa
Prawo Zamowien Publicznych.

10.2. Wykaz wazniejszych aktow prawnych, norm i przepisow obowiazujacych w
Polsce dotyczacych realizacji inwestycji.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane z p6zniejszymi zmianami

2. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo Ochrony Srodowiska /Tekst jednolity Dz.
U. 22008 r. Nr 25 poz. 150

3. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. /Tekst jednolity Dz. U. z 2007 r.Nr 39 poz. 251,
Dz. U. Nr 88 poz. 587 z p6zn. zmianami/ O odpadach.

4. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamoéwien Publicznych / tekst jednolity
Dz. U. z2007 r. Nr 223, poz. 1655/

5. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 24 marca 2003 r. /Dz. U. Nr 61 poz. 549/
w sprawie szczegdtowych wymagan dotyczacych lokalizacji , budowy,eksploatacji i
zamknigcia, jakim powinny odpowiada¢ poszczegolne typy sktadowisk.

6. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 09 grudnia 2002 r. /Dz. U. Nr 220 poz.
1858 / w sprawie zakresu, czasu, sposobu oraz warunkow prowadzenia monitoringu
sktadowisk odpadow.

7. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia
1998r. / Dz.U. 1998 nr 107, poz. 679 / w sprawie aprobat i kryteriow technicznych
oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych.

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 15 stycznia 2002 r./ Dz.U. 2002 nr 8,
poz. 71/ zmieniajace rozporzadzenie w sprawie aprobat i kryteriow technicznych
oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych.
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9.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji dnia 31 sierpnia
1998 r. / Dz.U. 1998 nr 113, poz.728 / w sprawie systemow oceny zgodno$ci, wzoru
deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych
dopuszczanych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie.

10. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 4 sierpnia

1.

12.

13.

1998 r. / Dz.U. nr 99, poz.637/ w sprawie okreslenia wykazu wyrobow nie
majacych istotnego wptywu na spelnianie wymagan podstawowych oraz wyrobow
wytwarzanych i stosowanych wedlug uznanych zasad sztuki budowlane;j.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. / Dz. U. Nr 120
poz. 1126/ w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury dnia 06 lutego 2003 r. /Dz. U. Nr 47 poz. 401 /w
sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych .

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. / Dz.U. 2002 nr
108 poz. 953 / w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia.

14. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 09 wrzesnia 2002 r. /Dz. U. Nr 165, poz.

15.

1359/ w sprawie standardoéw jakosci gleby oraz standardow jakosci ziemi.

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 01 sierpnia 2002 r. /Dz. U. Nr 134, poz.
1140 / w sprawie komunalnych osadéw sciekowych.

16. Ustawa z dnia 16 kwietnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnos$ci /Dz. U. Nr

17.

166, poz. 1360.
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych / Dz. U. Nr 92,poz. 881 /.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Wymagania szczegotowe

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna Budowlana

ZAMKNIECIE SKEADOWISKA ODPADOW
KOMUNALNYCH W DYLAKACH GMINA OZIMEK

CPV: 45112 320-4, 45222110-3,45111200-0

1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
szczegbdtowe dotyczace wykonania i odbioru robot przy realizacji zadania inwestycyjnego pn. :
ZAMKNIECIE SKEADOWISKA ODPADOW KOMUNALNYCH W DYLAKACH
GMINA OZIMEK.

1.2.Zakres stosowania SST

Niniejsza szczegblowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie specyfikacji
technicznej ogdlnej ST dla konkretnych robét budowlanych przy zamknigciu sktadowiska
odpadow komunalnych w Dylakach gm. Ozimek |, stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu zgodnie z ustawa o zamowieniach publicznych i realizacji oraz
rozliczaniu wykonanych robo6t

Specyfikacja opracowana zostata na podstawie dokumentacji pn. ,,Zamknig¢cie sktadowiska
odpadow

Komunalnych w Dylakach gm. Ozimek ,, oraz kosztorysu inwestorskiego opracowanych przez
,Wameco” s.c. Kamieniec Wr. autorstwa : R. Szpadt i W. Gornikowski.

Autor opracowania niniejszej specyfikacji nie bierze odpowiedzialnosci za opracowanie
techniczne ,,Zamknigcia sktadowiska...” jak rowniez za opracowanie przedmiaru robot
/jednostki przedmiaru, pozycje kosztorysowe/.

1.3.Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspdlne dla
robdt objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegdélowymi specyfikacjami

technicznymi (SST) dla rob6t budowlanych przy budowie zamknigcia sktadowiska odpadéw
komunalnych w Dylakach gm. Ozimek.

2. Szczegolowe Specyfikacje Techniczne:
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SST 001
WYTYCZNE LINII OSI OBIEKTOW I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH
CPV 74 274 00-3; 743 13130-6;

WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne

1.2. Charakterystyka robdt zwiazanych z wytyczaniem obiektéw
1.3. Zakres stosowania ST

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5. Og6lne wymagania dotyczace Robot

MATERIALY
SPRZET

TRANSPORT
WYKONANIE ROBOT

5.1. Ustalenia ogdlne

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gldwnych osi i punktéw
wysokosciowych

5.4. Wyznaczenie osi obiektu

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru robdt
przygotowawczych obejmujacych wytyczenie linii osi obiektow i punktow wysokosciowych
podczas realizacji: —

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuja czynnosci wykonywane przed
rozpoczgciem wilasciwych robdt ziemnych 1 maja na celu wytyczenie w terenie
nastepujacych obiektow:

1. Wytyczenie obrysu wierzchowiny zamykanego sktadowiska.

2.Wytyczenie osi drogi dojazdowej na wierzchowing zamykanego sktadowiska.

3. Wyznaczenie reperow roboczych z okresleniem ich rzednych wysokosciowych

1.2. Charakterystyka robot zwigzanych z wytyczeniem obiektow.

Roboty pomiarowe, zwiazane z wyznaczeniem osi istniejacego watu i osi obiektow,
obrysow obiektow 1 punktow wysokosciowych beda obejmowaty:

Sprawdzenie zgodnosci planu lokalizacyjnego z rzeczywistymi wymiarami wytyczonego
obiektu 1 dokumentacja.

Sprawdzenie wszystkich podanych wymiarow projektowych obiektow poprzez
przeliczenie ich na wspotrzedne w uktadzie odniesienia zwiazanym z miejscem budowy, w
celu osiagniecia jednakowej dokladnosci tyczenia na calym terenie projektowane]
inwestycji.

Potwierdzenie granic dziatek.

Przygotowanie programu zawierajacego plan stabilizacji celow 1 stanowisk
pomiarowych.

Powinien on uwzglednia¢ harmonogram prac budowlanych. Program powinien zapewni¢
wystarczajaca 1los¢ czasu, aby materialy uzyte do stabilizacji mogly zwigzac, a znaki
o0sias¢ jeszcze przed pierwszym pomiarem.

Sporzadzenie na czas trwania budowy szkicu tyczenia zawierajacego podstawowei wtdrne
liniec bazowe siatki gtdwnej, przecigcia siatki, punkty nawiazania i repery.

Uzupehienie dodatkowymi punktami (w miarg potrzeb) wyznaczenia sytuacyjnego,
Wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysokosciowych.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow.

Zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, zapewniajacy dostepnos$¢ i widoczno$¢ przez
caly okres zamierzonego wykorzystywania, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.4. OKkreSlenia podstawowe
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Punkty gtowne trasy - punkty zalamania osi obiektow i1 drogi, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt osi.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, Polskimi Normami oraz z
definicjami podanymi w ,,Wymagania og6lne".

1.5. Ogé6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania og6lne".

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych Robot oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera. W trakcie Robot Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu drogowego i 0sob trzecich w obregbie Placu
Budowy oraz utrzymanie oznakowania, urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczajacych na
przekazanym Placu Budowy.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialdow podano w ST ,,Wymagania ogolne".
Do utrwalenia punktow moga stuzy¢:

paliki drewniane (dla punktow naroznych, robdt ziemnych, kraweznikow).

pale lub prety osadzone w betonie wlanym do wykopanego dotu (punkty osnowy
podstawowej 1 nizszej klasy wewnatrz obszaru budowy),

odlane na miejscu stupy betonowe w rurze lub mufie (punkty osnowy podstawowej lub repery),
wiercone ruty (punkty osnowy podstawowej i nizszej klasy oraz repety nizszej klasy),

ruty z pazurami oraz skrzydtami stabilizujacymi (punkty poziomej osnowy podstawowej lub
reperow),

ptytka stalowa przytwierdzona do betonu (w p6zniejszych etapach budowy),
znaki metalowe i1 bolce (punkty osnowy podstawowej i repety), prefabrykowany
blok betonowy (punkty osnowy podstawowej lub repety),

Wykonane 1 zastosowane zgodnie z norma PN-ISO 4463-2:2001, w zaleznosci od
przewidywanego zastosowania i oczekiwanej trwatosci.

Materiaty przewidziane do wykorzystania przy stabilizacji celow i stanowisk pomiarowych

powinny spelnia¢ wymagania statosci i trwatosci.

3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace Sprzgtu podano w ST ,,Wymagania og6lne".

Do wyznaczenia osi i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, laty, taSmy stalowe.

Sprzet stosowany do odtworzenia osi, Wwyznaczenia sytuacyjnego 1 punktow
wysokos$ciowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace Transportu podano w ,,Wymagania ogolne".
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ,,Wymagania ogolne".

5.1. Ustalenia ogolne

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi PN, Instrukcjami
GUGIK oraz z obowigzujacym Prawem Budowlanym.

Wytyczenie i zastabilizowanie w terenie punktOw osnowy sytuacyjno-wysokosciowej
dokonuje uprawniony geodeta na zlecenie Wykonawcy.

Wspodtrzedne 1 wysokos$ci punktéw osnowy realizacyjnej bgda okreslone w takim
samym uktadzie i poziomie odniesienia jak Dokumentacja Projektowa. Po wykonaniu
wytyczenia, geodeta dostarcza Wykonawcy szkic wytyczenia obiektu, wykaz punktow
wysokosciowych oraz wszelkie inne dane niezbg¢dne do zidentyfikowania punktow w
terenie.

Przed stabilizacja punktow poza Placem Budowy nalezy uzyska¢ pozwolenie

wlasciciela nieruchomosci, na ktorej maja si¢ one znalez¢.
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne, niezbgdne do
szczegotowego wytyczenia Robot. Stluzba geodezyjna Wykonawey dokona dwa razy w
roku pomiaréw kontrolnych osnowy realizacyjnej. Wyniki przekazane bgda Inzynierowi.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za nastgpstwa
niezgodno$ci wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa, ST oraz zmianami
wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji
Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie roéznia si¢ od rz¢dnych okre§lonych w Dokumentacji
Projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdéznic rzgdnych terenu podanych w
Dokumentacji Projektowej 1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty,
ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiardw przez Inzyniera.

Punkty gltowne i1 punkty posrednie osnowy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tycli punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca

jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwatly, przy uzyciu pau drewnianych, pretow metalowych lub stupkéw betonowych (wg
p.2), a takze dowiazane do zalozonej osnowy realizacyjnej, potozonej poza granicami
robot ziemnych. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery
robocze) wzdhluz osi obiektow, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
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Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem
obiektow. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ z
materiatow wg p.2. Repery powinny by¢ osadzone w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie. Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z doktadnoscia do 0,5 cm, stosujac
niwelacj¢ podwdjna w nawiazaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny
by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i1 jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.3. Wyznaczenie osi obiektu

1.

Osie obiektéw i drogi powinny by¢ wyznaczone w punktach gtéwnych 1 w punktach
posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu 1 jego uksztattowania, lecz
nie rzadziej niz co 25 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi w
stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wigksze niz | cm. Rzedne punktow
osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cia do 0,1 cm w stosunku do rzednych okre§lonych w
Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi w terenie nalezy uzy¢ punktow wykonanych z materiatow
wymienionych w punkcie 2. Usunigcie punktéw z osi jest dopuszczalne tylko
wowczas, gdy Wykonawca Robot zastapi je odpowiednimi punktami po obu stronach
0si, umieszczonymi poza granica Robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

1.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy
Robot ziemnych),

wyznaczenie w czasie trwania Robot ziemnych (konturéw) nasypow 1 wykopow (tzw.
profilowanie przekrojow poprzecznych) powinno by¢ wykonane zgodnie z
Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia Robot i zaakceptowanych przez Inzyniera.

2. Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki.

Odleglos$¢ miedzy palikami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii
obiektow. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ poprawne
wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z Dokumentacja Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jako$ci Robét podano w "Wymagania ogdlne".

Pierwszym etapem kontroli jest sprawdzenie, czy nie ma widocznych zmian, tj.
uszkodzenia, przemieszczenia lub niestabilnosci stanowiska pomiarowego lub celu.

Zaleca si¢ wykonanie pomiaru kontrolnego w przypadku podejrzenia, ze wzajemne
potozenie celu 1 stanowiska pomiarowego zostato naruszone.

Kontrole jakosci prac pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem osi 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robdt podano w "Wymagania ogdlne".
Jednostkami obmiaru dla poszczeg6lnych obiektow sa:

- dla robot pomiarowych przy liniowych robotach ziemnych 1 km

- dla robo6t pomiarowych przy powierzchniowych robotach ziemnych 1ha

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru Robot podano w "Wymagania ogolne".

Odbior Robot nastgpuje na podstawie szkicéw 1 dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w "Wymagania ogolne".

Ptatno$¢ za jednostkg¢ Robot nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;.

Cena wykonania Robot obejmuje:

* Dla rob6t pomiarowych przy liniowych robotach ziemnych : wyznaczenie osi trasy,
sprawdzenie 1 uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami, niwelacja kontrolna reperéw 1 osi
trasy,wykonywanie pomiaréw biezacych w miarg postepu robot, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa, zabezpieczenie osi trasy poprzez wyniesienie jej poza obreb robot, zastabilizowanie
punktéw w sposob trwaly, zabezpieczenie przed zniszczeniem 1 oznakowanie utatwiajace
ewentualne odtworzenie.

* Dla robo6t pomiarowych przy powierzchniowych robotach ziemnych:

ustawienie kotkow kierunkowych na krawedzi pola 1 sprawdzenle katow oraz p0w1erzchn1
Robot,wznowienie siatki niwelacyjnej 1 ustawienie reperéw, dwukrotna niwelacja reperow i
nlwelaC]a siatki zabezpleczenle glownej osi terenu poprzez wynles1enle jej poza obreb robot,
wyznaczenie poziomow robdt ziemnych, wykonanie pomiaréw przejsciowych, wznowienie siatki
po zakonczeniu robot, niwelacja kontrolna wykonanych robét ziemnych, wyznaczenie
przekrojow poprzecznych z ewentualnym wyznaczeniem dodatkowych przekrojow,
wykonywanie pomiaréw biezacych w miare postepu Roboét, zgodnie z
Dokumentacja Projektowa,stabilizowanie punktow w sposob trwaly, zabezpieczenie przed
zniszczeniem 1 oznakowanie utatwiajace ewentualne odtworzenie.

Ilo$¢ robot do wykonania zgodnie z Przedmiarami Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-ISO 4463-2:2001 Metody pomiarowe w budownictwie. Tyczenie 1 pomiar. Cele i
stanowiska pomiarowe

PN-ISO 4463-3:2001 Metody pomiarowe w budownictwie. Tyczenie i pomiar.
Wykazy sprawdzajace dla realizacji zadan geodezyjnych i ustug pomiarowych.
PN-B-06050:1999 Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

G-1. Instrukcja techniczna ~ Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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G-1 Instrukcja techniczna ~ Geodezyjna osnowa pozioma  GUGIK ,1978
G-2. Wytyczne techniczne  Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

G-3.Instrukcja techniczna Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK ,1979
G-3.2. Instrukcja techniczna Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

G-4. Wytyczne techniczne ~ Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979
G-3.1.Wytyczne techniczne  Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.
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SST 002

UKSZTALTOWANIE BRYLY ZAMYKANEGO SKI ADOWISKA
ODPADOW KOMUNALNYCH W DYLAKACH GM. OZIMEK

CPV : 45222 110-3; 45111 200-0

WSTEP

. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
. Zakres stosowania ST

1

2

3. Charakterystyka robot
4. Okreslenia podstawowe

5 Specyfikacje zwigzane

6. Ogodlne wymagania dotyczace robét

2. MATERIALY

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
4. TRANSPORT

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli

7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne dotyczgce odbioru robot

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z uksztalttowaniem wierzchowiny zamykanego sktadowiska odpadow
komunalnych w Dylakach gm. Ozimek .

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla
robot objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegétowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) dla robot budowlanych przy budowie zamknigcia sktadowiska
odpadéw komunalnych w Dylakach gm. Ozimek. Specyfikacja jest stosowana jako jeden
z dokumentow przetargowych przy zlecaniu i realizacji robot budowlano-montazowych.

1.3. Charakterystyka robot

Uksztaltowanie bryly zamykanego sktadowiska polega na mechanicznym wyrdéwnaniu,
plantowaniu i przygotowaniu bryly skladowiska do utozenia warstwy odgazowujacej z
uformowaniem wierzchowiny z jednostajnym spadkiem od jej $rodka w kierunku jej
krawedzi z minimalnym spadkiem zatozonym w projekcie 1 wynoszacym 1 %.

Grunt na uformowanie wierzchowiny zostanie dowieziony z zewnatrz.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Wierzchowina odpadéw — powierzchnia odpadéw przed wiasciwym uformowaniem
z odpowiednim spadkiem okreslonym w Projekcie
Wykonawczym.

1.5 Specyfikacje zwigzane

ST 00.00.00 Wymagania ogblne
SST 001 Wytyczenie linii osi obiektow 1 punktow wysokosciowych
SST 003 Odgazowanie sktadowiska

1.6 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania og6lne.

2. MATERIALY
Dla uformowania wierzchowiny odpadéw ze spadkiem od $rodka wierzchowiny
w kierunku krawedzi zatozono w projekcie zakup materialu ziemnego dla wypetienia
nieréwnosci w ilosci 830 m3
Zakup materiatu lezy po stronie Wykonawcy robot.

3. SPRZET
Ogolne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogolne.
Podstawowym sprzetem do wykonania zakresu robot okreslonego w SST 002 bedzie:
- spycharka gasienicowa 74 kW
- zrywarka przyczepna

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogoélne.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH 36
ZAMKNIECIE SKEADOWISKA ODPADOW KOMUNALNYCH W DYLAKACH GM. OZIMEK



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogoélne.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za ich zgodno$¢ z
Projektem Wykonawczym i ST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli

Ogdlne wymagania okre$lone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogdlne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogdlne.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne dotyczace odbioru robot
Ogodlne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogdlne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogolne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét ziemnych - MOSZN i L 1994 r.

PN -68/ B- 06050 Roboty ziemne budowlane . Wymagania w zakresie wykonania
1 badania przy odbiorze.

PN-86/B-02480 - Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntow.

PN-B-03020:1981 - Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.
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SST 003
ODGAZOWANIE SKIADOWISKA
CPV : 45222 110-3; 45222 000-9;

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Charakterystyka robot

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.5 Specyfikacje zwigzane

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robét

2. MATERIALY

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
4. TRANSPORT

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne dotyczace odbioru robdt
9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace warunkéw wykonania i odbioru
odgazowania sktadowiska na etapie jego zamknigcia

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuja :

1. wypelnienie studni S-1, S-2, S-3 materiatem gruboziarnistym

2. demontaz rur formujacych /zamknigcie studni odgazowujacych nr S-11 S-3/

3. wyciagnigcie ,.komina” studni nr 2

4. wykonanie zloza filtracyjnego odgazowujacego z kruszywa gruboziarnistego

1.2. Zakres stosowania SS
Specyfikacja jest stosowana jako jeden z dokumentéw przetargowych przy zlecaniu i
realizacji robot budowlano-montazowych.

1.3. Charakterystyka robot

Po uksztattowaniu wierzchowiny sktadowiska ze jednolitym spadkiem 1 % w kierunku
krawedzi sktadowiska , z wyrownaniem nierdwnosci gruntem dowiezionym z zewnatrz /SST
002/ na uformowanej wierzchowinie utozona zostanie warstwa odgazowujaca grubosci 0,15 m
z materiatu gruboziarnistego / drobny gruz, gruby zwir / .Warstwa odgazowujaca polqczy
,,zamykane ,, skrajne studnie ze studnig S-2 . Warstwa odgazowujaca winna zosta¢ potozona

Od gornej krawedzi skarpy do korony drugiego poziomu obwalowania.
Na dolnej czesci skarpy poludniowej zostanie utozona warstwa pospotki o grubosci 0,10 m.

Studnia nr S-2 odgazowujaca zostanie wyciagnigta 0,50 m ponad zamknigta docelowo
zrekultywowana wierzchowing sktadowiska poprzez zabudowe w jej osi krggu betonowego

¥ 1000 L=1,0m

Studnia odgazowania winna zosta¢ wypetniona materialem gruboziarnistym — gruby zwir
do wysokosci 0,80 m ponizej gornej jej krawedzi . Powyzej warstwa grubosci 0,50 m
zostanie wykonany filtr biologiczny z wymieszanego torfu z kora po czym zamknigty
zostanie grubym zwirem warstwa grubosci 0,15 m.

1.4. Okreslenia podstawowe

- odgazowanie bierne skladowiska - gaz sktadowiskowy pod wiasnym ci$nieniem uchodzi do
atmosfery

1.5 Specyfikacje zwigzane
ST 00.00.00 Wymagania ogolne
SST 002

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogdlne.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodnos¢ z

ProjektemWykonawczym , ST i poleceniami Inspektora Nadzoru / Inzyniera/ .
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2. MATERIALY

- Zwir gruby lub drobny gruz - 860m3

- Krag betonowy ¢ 1000mm L=1,0m - lszt.

- Gruby zwir - 020m3 +0,15m3
- Torf+kora - 040m3

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogdlne.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogdlne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogo6lne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogdlne.

Roboty winny zosta¢ wykonane zgodnie ze sztuka budowlang , Projektem Wykonawczym,
ST, poleceniami Inspektora Nadzoru / Inzyniera /.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli
Ogodlne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogdlne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania og6lne.

Jednostki obmiarowe oblicz¢ nalezy zgodnie z jednostkami wymiarowymi podanymi na
rysunkach w Projekcie Wykonawczym .

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne dotyczgce odbioru robot
Ogo6lne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogdlne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania okreslone zostaty w ST 00.00.00. Wymagania ogdlne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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SST 004

USZCZELNIENIE WIERZCHOWINY, I SKARP SKIADOWISKA
GEOWLOKNINA

CPV : 45222 110-3, 45 222 000-9;

WSTEP

.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
.2. Zakres stosowania ST

3. Charakterystyka robot

4. Okreslenia podstawowe

S Specyfikacje zwigzane

.6. Ogolne wymagania dotyczace robot

MATERIALY

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

.1. Ogolne zasady wykonania robot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli

OBMIAR ROBOT
ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogélne dotyczace odbioru robét

PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru ulozenia warstw
ochronnych z geowtdkniny na wierzchowinie i skarpie poludniowej zamykanego sktadowiska
odpadow komunalnych i kolejnej drugiej warstwy geowldkniny na geomembramie. Warstwy
geowlokniny maja za zadanie chroni¢ geomembrame PEHD przed uszkodzeniem.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja :

1. UtozZenie geowldkniny na ziemnej warstwie rekultywacyjnej przykrywajaca wierzchowing
i skarpe potudniowa .

2.

Utozenie geowlokniny na utozonej geomembramie gr. 1,0 mm jako zabezpieczenie
przed mechanicznym uszkodzeniem geomembramy i jednocze$nie stanowiaca podtoze
przeciwposlizgowe dla warstw rekultywacyjnych / podglebia gr. 0,20 m 1 warstwy gleby
wlasciwej gr. 0,20 m.

1.3.0golne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot okreslonow ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

1.4. Okreslenia podstawowe

Wierzchowina - powierzchnia zamykanego sktadowiska po wykonaniu makroniwelacji
z przyjetymi w projekcie wykonawczym spadkami docelowymi .
Geowtloknina - ptlaskie geosyntetyki wykonane z widkien polipropylenowych lub
poliestrowych polaczonych mechanicznie w wyniku iglowana lub
termicznie w wyniku zgrzewania.

2.Materialy

Geowldknina przez producenta partia winna posiada¢ oznakowanie , aprobate
techniczna 1 atest higieniczny zgodnie z obowiazujacymi normami

3.Sprzet

4.Transport

Transport winien zosta¢ dostosowany do wymagan okreslonych w ST ,,Wymagania
og6lne”.

Transport geomembrany nalezy tak przeprowadzac, aby uniknaé przeciagania rulonéw lub
placht po podlozu.

Sposob pokrywania budowli poszczegolnymi pasami powinien by¢ realizowany bez nadwieszania
geomembrany lub jej nadmiernego naprezania podczas rozwijania rulonow.
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5. Wykonanie robét

Na wyrownanej warstwie odgazowujacej nalezy utozy¢ geowtokning
z zaktadem 20 do 30 cm przekrywajac cata powierzchni¢ rekultywowanego sktadowiska
odpadow z zakotwieniem w skarpach z jednoczesnym potaczeniem z istniejacym
uszczelnieniem skarp zgodnie z rysunkiem szczegdtowym zamieszczonym w projekcie
wykonawczym. Dla zakotwienia /potaczenia / z istniejacym uszczelnieniem skarp w odl. 1,0 m
od krawedzi wierzchowiny nalezy wykona¢ wykop o gt. rzedu 0,20 m dla zlokalizowania
geomembrany zabezpieczonej geowtokning .
Uktadane warstwy uszczelniajace /geowldknina, geomembrana gr.1,0 mm winny zosta¢ ulozone
w rowie kotwiacym z zaktadka 1,0 m na istniejace warstwy uszczelniajace po czym zasypac
gruntem i zaggscic .
Potudniowa krawedz dolnej warstwy geowlokniny nalezy zakotwi¢ wzdhuz potudniowe;
krawedzi wierzchowiny.
Analogicznie nalezy odkopa¢ zakonczenia warstw uszczelniajacych na potudniowo-wschodnim
1 potudniowo-zachodnim narozniku ztoza odpaddw i istniejace warstwy uszczelniajace zakotwic¢
z nowo ulozonymi warstwami 1 po zasypaniu gruntem , zagescic.

6. KONTROLA ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w ST 00.00.00"Wymagania
ogoblne".

7.0BMIAR ROBOT

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot, a
takze w przypadku dtuzszej przerwy w robotach .
Obmiaru rob6t zanikajacych dokonuje si¢ w czasie ich wykonywania , a przed ich
zakryciem. Wymiary skomplikowanych powierzchni i objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru lub zataczane w
formir osobnego zatacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru /Inzynierem/ .
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonywane w
sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ustalenia ogolne dotyczace odbioru robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot okreslono w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
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9.

10.

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i1 jakosci
Wykonanych roboét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu winien zosta¢ dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego

Postgpu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru / Inzynier /.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
Z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru / InZyniera /.

Odbidr robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu winien zosta¢ dokonany niezwlocznie,
nie pézniej jednak niz wciagu 3 dni od daty zgloszenia w Dzienniku Budowy.

Jakos$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru / Inzynier / na podstawie
dokumentow i w oparciu o przeprowadzone pomiary w konfrontacji z Projektem Wykona-
wczym , SST 1 uprzednimi ustaleniami.

Dokumentem potwierdzajacym dokonanie odbioru robét jest protokot sporzadzony przez
Inspektora Nadzoru lub wpis do Dziennika Budowy.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci omowiono w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

PRZEPISY ZWIAZANE
- PN-EN 13253:2002 Geotekstylia 1 wyroby pokrewne
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SST 005
USZCZELNIENIE CZASZY /WIERZCHOWINY / I SKARP SKELADOWISKA
GEOMEBRAMA PEHD GR. 1 mm
CPV: 45222 110-3; 45222 000-9;
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1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
uszczelnieniem wierzchowiny i skarp zamykanego sktadowiska odpadéw komunalnych w
Dylakach gm. Ozimek .

Roboty, ktéorych dotyczy Specyfikacja obejmuja :

1. Ulozenia folii PEHD na wierzchowinie sktadowiska i skarpach
2. Zgrzewania folii PEHD

3. Zakotwienia folii PEHD

1.2.Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla
robot objetych specyfikacjami technicznymi ogolnymi (ST) i szczegoétowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) dla rob6t budowlanych przy budowie zamknigcia sktadowiska odpadow
komunalnych w Dylakach gm. Ozimek.

Specyfikacja jest stosowana jako jeden z dokumentoéw przetargowych przy zlecaniu i realizacji
robdt budowlano-montazowych.

1.3 Charakterystyka robot:

Dla zabezpieczenia ztoza odpadéw przed migracja wod opadowych w gtab zdeponowanych i
uformowanych odpadéw na wierzchowinie i skarpach / skarpa potudniowa/ po ulozeniu
geowtokniny, na niej ulozona zostanie folia PEHD grubosci 1 mm, ktéra zostanie zgrzana
pasami wzdluznymi 1 zakotwiona w skarpach z jednoczesnym potaczeniem z istniejacym
uszczelnieniem skarp zgodnie z rysunkiem szczegdétowym zamieszczonym w projekcie
wykonawczym. Dla zakotwienia /potaczenia / z istniejacym uszczelnieniem skarp w odl. 1,0 m
od krawedzi wierzchowiny nalezy wykona¢ wykop o gt. Rzedu 0,20 m dla zlokalizowania
geomembrany zabezpieczonej geowtokning

Uktadane warstwy uszczelniajace /geowldknina, geomembrana gr.1,0 mm

Winny zosta¢ utozone w rowie kotwiacym z zakladka 1,0 m na istniejace warstwy
uszczelniajace

Po czym zasypac¢ gruntem i zagescic .

Potudniowa krawedz dolnej warstwy geowlokniny nalezy zakotwi¢ wzdhuz potudniowej
krawedzi wierzchowiny.

Analogicznie nalezy odkopa¢ zakonczenia warstw uszczelniajacych na potudniowo-wschodnim
I potudniowo-zachodnim narozniku ztoza odpaddéw i istniejace warstwy uszczelniajace zakotwic
Z nowo ulozonymi warstwami i po zasypaniu gruntem , zaggscic.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Certyfikat zgodno$ci - dokument wydany przez notyfikowana jednostke certyfikujaca ,
potwierdzajaca , ze wyrdb 1 proces jego produkcji SA zgodne z
zasadniczymi wymaganiami.

Wierzchowina - powierzchnia zamykanego sktadowiska po wykonaniu makroniwelacji

z przyjetymi w projekcie wykonawczym spadkami docelowymi .
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Geomembrana — warstwa uszczelniajaca wierzchowing sktadowiska zabezpieczajaca przed
Dostawaniem si¢ do zdeponowanych odpadow waéd opadowych i ich

migracja wglab sktadowiska.
Geomembrana to folia PE, PVC , PEHD gr. 1,0 mm do 2,5 mm
odpowiadajaca
Sktadem fizykochemicznym warunkom wymaganym do stosowania na
sktadowiskach odpadow.

Zgrzewanie - Zgrzewanie folii lub geomembrany to jednorodne pofaczenie dwoch pasm
uzyskiwane w wyniku nadtopienia faczonych powierzchni 1 przylozenia odpowiedniego nacisku.
Do zgrzewania goragcym powietrzem stosuje si¢:

» zgrzewarki automatyczne posiadajace urzadzenie napedowe 1 dociskowe pozwalajace na
prowadzenie zgrzewania metoda ciagla,

» zgrzewarki reczne.

1.5.Specyfikacje zwigzane
Specyfikacja techniczna ogolna ST .00.00.00.
Specyfikacja SST 02
Specyfikacja SST 0

1.6. Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodno$¢ z
projektem Wykonawczym, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru okreslonymi w Dzienniku
Budowy.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

Geomembrana gr. 1,0 mm, szerokos$¢ zalezna od producenta , pasy jenak nie wezsze
niz2.05m.

Geomembrama winna posiadac :

a/ Aprobate techniczna dopuszczajaca geomembrang do uszczelniania sktadowisk
odpadow komunalnych dna sktadowiska , skarp oraz do uszczelniania powierzchni

b/ Atest Higieniczny — stwierdzajacy brak negatywnego oddzialywania na czlowieka i
srodowisko naturalne

c /Certyfikat zgodnosci

d/ kazdy rulon geomembrany winien posiada¢ metkg.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

» zgrzewarki automatyczne posiadajace urzadzenie napedowe 1 dociskowe pozwalajace na
prowadzenie zgrzewania metoda ciagla,

* zgrzewarki reczne.

4. TRANSPORT
Transport winien zosta¢ dostosowany do wymagan okreslonych w ST ,,Wymagania ogdlne”.

Geomembranapowinna zosta¢ przyjeta na plac budowy przez Inwestora oraz Firmg
odpowiedzialng za  jej montaz. Sktadowanie, przechowywanie i transport powinien by¢ zgodny
z opisem podanym w niniejszym opracowaniu.

Transport geomembrany nalezy tak przeprowadzaé, aby unikna¢ przeciagania rulonéw lub ptacht
po podtozu.

Sprzgt stosowany do transportu i podnoszenia rulondw powinien uniemozliwia¢ uszkodzenie
folii lub geomembrany w trakcie tych operacji. Transport rulonow powinien odbywac sig poprzez
podwieszenie za rdzen montazowy wsunigty do rolki (fabryczne gilzy nie sa w stanie przenosié¢
obciazen podnoszonej rolki).

Materiat powinien by¢ sktadowany na obszarze strzezonym i zabezpieczony przed
niekorzystnymi wptywami atmosferycznymi. Sktadowana folia lub geomembrana powinna by¢
zabezpieczona przed wpiywem promieni stonecznych. Temperatura podczas sktadowania 1
transportu powinna miescic¢ si¢ w granicach od +5 do +30°C.

W przypadku sktadowania w temperaturach zblizonych do + 5°C material przed rozwinieciem
nalezy sezonowac¢ w wyzszej temperaturze celem zwigkszenia jego elastycznos$ci, co utatwi
roztozenie.

Dopuszcza si¢ przewozenie i skladowanie geomembrany maksymalnie w trzech warstwach.
Poszczegolne rulony powinny by¢ rozwozone srodkami transportu na placu budowy, aby
ograniczy¢ do minimum ich r¢czne przemieszczanie.

Przed rozpoczgciem ukfadania geomembrany powinna odby¢ sig wizja lokalna placu budowy
z udzialem zainteresowanych stron, w ktorym wykonawca uszczelnienia wyraznie zaakceptuje
przygotowane podtoze. Odbidr robot 21emnych oraz poprawno$¢ wykonania powinna by¢ zgodna
z wymaganiami PN-B-06050:1999.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Sposob pokrywania budowli /wierzchowiny powierzchni skarp /poszczegdlnymi pasami
powinien by¢ realizowany bez nadwieszania geomembrany lub jej nadmiernego napr¢zania
podczas rozwijania rulondw.

Na powierzchniach pochylych instalacja powinna by¢ rozpoczeta od najwyzszego punktu, a
wszystkie potaczenia powinny przebiega¢ rownolegle do kierunku nachylenia zbocza.

W przypadku pochylen mniejszych niz 1:4 laczenie folii moze przebiega¢ w poprzek przy
zachowaniu uktadu "dachowkowego".

Na powierzchniach pochylych geomembrana powinna by¢ zakotwiona w sposob podany w
projekcie.
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5.2 Przygotowanie podloza
Przygotowanie podtoza omowiono w SST 001 ,,Uksztattowanie ...” oraz w SST 004

Podstawa stabilnosci 1 szczelno$ci wykonanej izolacji budowli jest staranne
przeprowadzenie robot ziemnych, ktore nalezy wykona¢ zgodnie z Projektem
Wykonawczym Izolowany teren powinien by¢ suchy.
Nie dopuszcza si¢ uktadania geomembrany na podtozu nawodnionym i lokalnych
wysigkach wodnych. Jesli w zaglebieniu znajduje si¢ woda nalezy ja wypompowac, usunacé
szlam 1 uzupeti¢ brakujacy material gruntem nasypowym do wymaganego poziomu.
Wymagany stan podtoza w trakcie uktadania geomembrany nie powinien ulec zmianie (np.
na skutek ruchu sprzgtu budowlanego). Maksymalne dopuszczalne glgbokosci kolein nie
moga przekracza¢ 10 mm.

5.3. Warunki atmosferyczne

Podczas montazu nalezy zwrdci¢ szczegodlna uwage na panujace warunki atmosferyczne:

1./Temperatura. Zaleca si¢ wykonywanie uszczelniefl z geomembrany przy temperaturze
powietrza od +5 C do +300C. Nizsze i wyzsze temperatury majq niekorzystny wptyw na
transport, sktadowanie, przenoszenie,uktadanie i czenie poszczegolnych jej pasm. Nie
zaleca si¢ roOwniez wykonywania warstwy ochronnej w nizszych temperaturach, ze
wzgledu na duze prawdopodobiefistwo uszkodzenia geomembrany.

Laczenie geomembrany przy niskich temperaturach otoczenia jest mozliwe pod
warunkiem stosowania na budowie specjalnych tuneli ociepleniowych. Temperatura
geomembrany w miejscach potczenia nie moze by¢ jednak nizsza niz +5 C.

2./ Wiatr. Silny wiatr ma niekorzystny wptyw na uktadanie poszczegolnych ptatow
geomembrany, wyréwnywanie zaktadek przy wykonywaniu spoin oraz na czyszczonej
powierzchni. Wiatr moze réwniez, na skutek sit ssania, uszkodzi¢ poszczegodlne partie
wykonane;j izolacji. Jako elementy zabezpieczajace zaleca si¢ stosowaé worki z
piaskiem lub zuzyte opony. Nie nalezy prowadzia prac montazowych przy sile wiatru
powyzej 40 km/h.

3/.Deszcz. Zawilgocenie taczonych powierzchni stykowych wyraznie wptywa na obnizenie
jakos$ci wykonywanych spoin, dlatego nie nalezy prowadzi¢ prac montazowych podczas
opadow deszczu lub mgty.

5.4.Zgrzewanie geomembrany.

Do laczenia poszczegolnych pasm folii 1 geomembran mozna zastosowac technike
zgrzewania termicznego (zalecana), technike¢ spawania lub klejenia.

Stykajace sig brzegi folii lub geomembrany przed taczeniem nalezy nalozy¢ na siebie na
zaktadke o wymaganej szerokosci, oczysci¢ z kurzu 1 w razie zatluszczenia oczys$ci¢
benzyna ekstrakcyjna lub innym $rodkiem odtluszczajacym.

Zgrzewanie geomembrany to jednorodne potaczenie dwoch pasm uzyskiwane w wyniku
nadtopienia taczonych powierzchni i przytozenia odpowiedniego nacisku. Do
zgrzewania goracym powietrzem stosuje sig:

» zgrzewarki automatyczne posiadajace urzadzenie napedowe i dociskowe pozwalajace na

prowadzenie zgrzewania metodaciagla,

+ zgrzewarki rgczne.

\
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W celu optymalnego ustawienia temperatury zgrzewania, czasu nagrzewania folii i
szybkosci  przesuwu urzadzenia w aktualnie panujacych warunkach atmosferycznych
konieczne jest przeprowadzenie probnego zgrzewania. Probne zgrzewanie nalezy
przeprowadzi¢ kazdorazowo w dniu przystapienia do montazu. Po nagrzaniu zgrzewarki
ustnik wprowadza si¢ migdzy taczone powierzchnie.

Nagrzane strumieniem goracego powietrza brzegi folii lub geomembrany
sadociskanerolkasilikonowalub watkiem metalowym. Kazda fabrycznie wykonana spoina
poddawana jest badaniom szczelnosci, dzieki czemu nie jest wymagana ich kontrola na placu
budowy.

Wymagane zgrzewanie dwuszwowe z kanatem powietrznym, gdzie kazdy szew ma szerokos$¢
1,0do 1,5 cm, a odstgp migdzy nimi wynosi rowniez 1,0 do 1,5 cm.

Pozwala to na biezaco kontrolowacé szczelnos$¢ potaczenia na placu budowy metoda ciSnieniowa
lub prézniowa,

Przy rekultywacji sktadowisk nalezy stosowac jedynie metodg zgrzewania. Klejenie moze byc¢
wykonywane miejscowo w przypadku niezamierzonego przebicia folii /klejenie punktowe,
miejscowe /.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli.
Kontroli nalezy poddac :
- wyréwnanie podloza z doktadnoscia do 1,0 cm przed utoZzeniem geomembrany,
- rozktadanie pasow geomembrany z rolek,
- wszystkie wykonane zgrzewy dwuszuwowe metoda cisnieniowa / mozna pominaé
zgrzewy wykonane fabrycznie/ .

Z kontroli zgrzewow oznaczonych kolejnymi numerami nalezy sporzadzi¢ protokoty prob,
Odbidr podtoza i roztozenia pasow geomembrany nalezy odnotowa¢ w dzienniku budowy.
7.0BMIAR ROBOT
Obmiaru wykonanych robot nalezy dokona¢ powierzchniowo w m2
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ustalenia ogélne dotyczace odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
Warunkiem odbioru geomembrany jest sprawdzenie jej szczelnosci z wynikiem
pozytywnym na wszystkich zgrzewach metoda ci$nieniowa i szczelnos¢
powierzchniowa.

Metoda ci$nieniowa - metoda badania szczelno$ci spoin dwuszwowych, stosowana dla
zgrzewow prostoliniowych.
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Bada sig spoiny dtugosci nie przekraczajacej 50 m. W przypadku spoin dluzszych nalezy je
podzieli¢ na krotsze odcinki badawcze. Do wytwarzania ci$nienia mozna uzy¢ spr¢zonego
powietrza (metoda pneumatyczna) lub wody (metoda hydrauliczna). Za pomoca pompki recznej
wprowadza si¢ medium do kanatu miedzy dwoma szwami spoiny do cisnienia 0,2 MPa (2 atm) 1
obserwuje zmiany ci$nienia w spoinie. Jezeli w ciagu 5 min. ci$nienie nie spadnie wigcej niz 10%
spoing mozna uzna¢ za szczelna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

W. Cichy : Kontrola jakoSci uszczelnien z geomembrany . Inzynieria Morska i Geotechnika
Nr5,1993r.,

PN — B -10290 Geomembrany .Ogodlne wymagania dotyczace wykonawstwa Geomembran na
budowie sktadowisk odpadow statych,

* PN-B-10290:1997 - Geomembrany - Ogolne wymagania dotyczace wykonawstwa
geomembran na budowie sktadowisk odpadéw statych.

* Instrukcja ITB Nr 337 - Projektowanie przeston izolacyjnych na sktadowisku odpadow

komunalnych.

* Instrukcja ITB Nr 339 - Badanie szczelnos$ci izolacji mineralnej sktadowisk odpadéw

komunalnych.

* Instrukcja ITB Nr 340 - Projektowanie i wykonanie badan do lokalizacji sktadowisk odpadéw
komunalnych.

* BN-87/8955-02 - Budownictwo hydrotechniczne. Uszczelnianie zbiornikow wodnych folig
polimerowa. Projektowanie, warunki techniczne wykonywania i odbioru.

SST 006
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ZIEMNE WARSTWY REKULTYWACYJNE. FORMOWANIE

WIERZCHOWINY SKLADOWISKA
CPV: 45222110-3; 45112 3204

WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Charakterystyka robot

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5 Specyfikacje zwiazane

1.6. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

MATERIALY

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli

Szczegolne zasady kontroli robot
OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

Ustalenia ogolne dotyczace odbioru robot

PODSTAWA PLATNOSCI
PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwiazanych z formowaniem wierzchowiny sktadowiska komunalnych skarpy potudniowe;
odpadéw komunalnych w Dylakach gm. Ozimek .

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla
robdt objetych specyfikacjami technicznymi ogolnymi (ST) i szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) dla robdt budowlanych przy budowie zamknigcia sktadowiska odpadow
komunalnych w Dylakach gm. Ozimek.

Specyfikacja winna by¢ stosowana jako jeden z dokumentow przetargowych przy zlecaniu i
realizacji robot budowlano-montazowych.

1.3. Charakterystyka robot

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja :
1. Formowanie wierzchowiny sktadowiska od jej srodka wokot studni odgazowania
S-2 w kierunku krawedzi wierzchowiny z minimalnym spadkiem 1 %
2. Formowanie skarpy potudniowej rekultywowanego sktadowiska
3. Transport materiatu nie bedacego odpadem komunalnym tj. grunt mineralny: piasek, zwir,

drobny gruz ceglany dla docelowego rozscielenia na wierzchowinie sktadowiska i na skarpie

potudniowe;.
4. Mechaniczne plantowanie terenu / powierzchni sktadowiska /

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5. Specyfikacje zwiazane

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot

2. MATERIALY

Materiaty majace zastosowanie przy formowaniu wierzchowiny i skarpy potudniowe; :
Grunt mineralny dla warstwy podglebia

Przebadane laboratoryjnie osady $cickowe

Humus / grunt uprawny/.

Zakup i dostarczenie materalow lezy po stronie Wykonawcy robot.
3. SPRZET

Spycharka gasienicowa 74 kW

Koparka jednonaczyniowa gasienicowa 0,60 m3

Glebogryzarka
Drobny sprzgt r¢eczny: topaty, gable
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4. TRANSPORT
Transport gruntu samochodami wywrotkami lub ciagnikami z przyczepami
samowyladowczymi na miejsce wbudowania w okresie suchym .
Transport osadow scieckowych szczelnymi samochodami wywrotkami przykrytymi
plandeka.

5. WYKONANIE ROBOT

Na wyrdwnane ulozona geowtokning z zakladem 0,30 m utozona zostanie warstwa
podglebia grubosci 0,2 m 1 warstwa gruntu urodzajnego humusowego grubosci 0,20 m
Roboty planowane sa do wykonania mechanicznego i przy pomocy sprzg¢tu rgcznego.

Nasypywanie przewidzianej warstwy na izolacje powinno si¢ rozpocza¢ z powierzchni terenu poza
geomembrana, ze stopniowym przesuwaniem gruntu na geowlokning na ulozonej wczesniej
geomembranie. Nie wolno dopusci¢ do powstania faldy czotowej z geomembrany Iub geowlokniny
przed rozgarnianym gruntem.

Rozscielenie warstw winno zosta¢ dokonane rownomiernie na catej powierzchni wierzchowiny
rekultywowanego sktadowiska.

W zwiazku z zaprojektowanym w Dokumentacji zamknigcia sktadowiska odpadéw
komunalnych w Dylakach gm. Ozimek z wykorzystaniem osaddéw $ciekowych na
Wykonawce Robdt naktada si¢ obowiazki zwiazane z warunkami stosowania osadow
$ciekowych wynikajace z Rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia 09 wrze$nia 2002 r.
/Dz. U. Nr 165, poz. 1359/ w sprawie standardéw jakosci gleby oraz standardéw jakosci
ziemi i z Rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia 01 sierpnia 2002 r. /Dz. U. Nr 134,
poz.1140 /w sprawie komunalnych osadow $ciekowych .

Warunkiem stosowania osadow $ciekowych jest dokonanie ich badan przed dowiezieniem na
sktadowisko.

Dowiezione osady winny by¢ niezwlocznie po ich dostarczeniu wymieszane z gruntem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli
Ogolne zasady kontroli rob6t podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Szczegolne zasady kontroli robot

Szczegoblne zasady kontroli robot wynikaja z zatozonego w Projekcie mieszania
dowiezionego gruntu z osadami $cieckowymi. Wynikaja one z rozporzadzen wydanych przez
Ministra Infrastruktury , ktore zacytowano w SST 006 pkt. 5.
Obowiazek ten spoczywa na Inspektorze Nadzoru / Inzynierze/.
Kazdorazowy dowo6z osadow Sciekowych winien posiada¢ $wiadectwo badania
laboratoryjnego osadow , a badanie osadéw winno odbywac si¢ przed ich dowiezieniem na
sktadowisko. Kontrola obejmuje wykonanie warstw zamykajacych gérnych sktadowisko odpadow
komunalnych tj. warstwy podglebia grubosci 0,20 m i warstwy gleby humusowej grubosci 0,20 m.
Warstwy wymienione nie moga by¢ zmieszane.

Kolejno kontroli podlegaja roboty wymienione SST 006 w ppkt. 1.3 pod wzgledem jakosci
ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT
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Obmiar robdt:
— powierzchniowy ze sprawdzeniem grubosci 1 rownomiernos$ci rozscielenia warstw
- rozliczenie kosztorysowe w m3

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ustalenia ogolne dotyczace odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne zasady platnosci podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 09 wrzesnia 2002 r. /Dz. U. Nr 165, poz.
1359/ w sprawie standardoéw jakosci gleby oraz standardow jakosci ziemi.

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 01 sierpnia 2002 r. /Dz. U. Nr 134, poz.
1140 / w sprawie komunalnych osadéw $ciekowych.
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SST 007

ZAGOSPODAROWANIE BIOLOGICZNE SKEADOWISKA ODPADOW

CPV : 45222 110-3; 45111 200-0; 45 111 291-4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Charakterystyka roboét

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.5 Specyfikacje zwigzane

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot

MATERIALY
SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
5.2 Szczegodlne zasady wykonania robot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne dotyczgce odbioru robot

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
zagospodarowania  biologicznego zamykanego sktadowiska odpadéw komunalnych .

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne,
wspoélne dla  robot objetych specyfikacjami technicznymi ogolnymi (ST) i szczegdélowymi
specyfikacjami technicznymi (SST) dla robot budowlanych przy budowie zamknigcia
sktadowiska odpadow komunalnych w Dylakach gm. Ozimek.

Specyfikacja winna by¢ stosowana jako jeden z dokumentow przetargowych przy
zlecaniu i realizacji rob6t budowlano-montazowych.

1.3. Charakterystyka robot

Roboty objete specyfikacja SST 007 to roboty zagospodarowania biologicznego
Warstwy glebowej nawiezionej gr. 0,20 m , ktore stanowia ostatni etap rob6t
zamkni¢cia sktadowiska odpadéw komunalnych.
Zakres robot

1. Wyroéwnanie warstwy rekultywacyjnej sktadajacej si¢ z dwoch warstw gruntu
dowiezionego na wierzchowini¢ 1 na skarpe potudniowa.

2. Orka plytka
. Wldkowanie majace na celu wyrOwnanie gruntu po orce
. Nawozenie mineralne
. Bronowanie

. Walowanie

3
4
5
6. Wysiew nasion traw
7
8. Pielggnowanie uprawy posiewna
9

. Pielggnacja w pierwszym roku po wysianiu mieszanki
1.4. Okreslenia podstawowe:

1.5 Specyfikacje zwigzane
ST 00.00.00. Specyfikacja Techniczna Ogodlna

SST 006 - Ziemne warstwy rekultywacyjne . Formowanie wierzchowiny sktadowiska.

1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne zasady kontroli robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

1. MATERIALY
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Nawozy mineralne / NPK w proporcjach 2:1:1,5 /
Mieszanka traw / sktad mieszanki okreslono w Projekcie Wykonawczym str. 26/

2. SPRZET

- ciagnik kolowy
- przyczepa skrzyniowa
- plug do orki ciagniony
- brona talerzowa
- walec takowy
- siewnik do nasion
- wioka

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu okreslono w ST 00.00.00. ‘Wymagania ogolne™

3. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu okreslono w ST 00.00.00. ‘Wymagania ogolne”

4. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot okreslono w ST 00.00.00 ‘Wymagania
0golne”

5.2. Szczegolne zasady wykonania robét
Wymieniona w SST 006 pkt. 1.3 ppkt. 9. Pielggnacja w pierwszym roku po wysianiu
mieszanki traw lezy po stronie Wykonawcy robot. W zwiazku z powyzszym Wykonawca
winien w kosztorysie ofertowym przyjac koszt zw13(zane z wymieniona pielegnacja .
W sktad pielegnaciji w pierwszym roku po wysianiu mieszanki traw wykonac:
- powtérne watowanie w trakcie wschodu roslin,
- wykonac I koszenie zagospodarowanej powierzchni,
- wykona¢ dosiew mieszanek traw na powierzchniach stabych wschodow,
- wykonac¢ II koszenie zagospodarowanej powierzchni,
- dokona¢ likwidacji chwastow,
- dokona¢ zasilenia nawozami.
Zabiegi konserwacyjne w kolejnych latach po zagospodarowaniu leza po stronie
Zamawiajacego.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci wykonanych robét okreslono w ST
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru wykonanych robot okreslono w ST 00.00.00
,»Wymagania ogolne”
Ilo$¢ robot ustala sie :
- przy jednostkach podanych w ha - z doktadnoscia do 0,1 ha

7. ODBIOR ROBOT
8.1. Ustalenia ogélne dotyczace odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
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8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady platnosci robot w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

9. PRZEPISY ZWIAZANE

BN — 82 /9193-01 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i badanie przy
Odbiorze,

PN — 78/C-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych,

PN - 85/C-87008 Nawozy sztuczne. Superfosfat prosty

PN — 85/C-87020 Nawozy sztuczne. Superfosfat potrojny granulowany 46 %

PN — 84 / C-87011 Nawozy sztuczne. Mocznik granulowany 46 %

PN — 85/C- 87054 Nawozy sztuczne. Saletra amonowa

PN - 88/C- 87006/02 Nawozy sztuczne wapniowo-magnezowe. Podziat i oznaczenia.

Wytyczne ,, Mieszanki na taki i pastwiska trwate, wyd. Il — uzupetnione, IMUZ 1988 r.
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SST 008
DROGA WJAZDOWA UTWARDZONA
CPV: 45222110-3; 45233 124-4

[y

. WSTEP

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
2. Zakres stosowania SST

3. Charakterystyka robot
4. Okreslenia podstawowe

.5 Specyfikacje zwigzane

.6. Ogolne wymagania dotyczace robot

ek

2. MATERIALY
SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne dotyczace odbioru robdt

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych
z budowa drogi umozliwiajacej wjazd na wierzchowing sktadowiska.
Roboty, ktérych dotyczy Specytikacja obejmuja :
1. Roboty pomiarowe
2.Korytowanie wytrasowanej drogi spycharka gasienicowa
3.Roboty ziemne reczne
4.Roboty nawierzchniowe- wykonanie utwardzenia drogi tluczniem kamiennym
gr. 20 cm po zaggszczeniu / dwie warstwy gr. 0,10 m po uwalowaniu./

1.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne,
wspodlne dla  robot objetych specyfikacjami technicznymi ogolnymi (ST) 1
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (SST) dla robot budowlanych przy budowie
zamknigcia sktadowiska odpadéw komunalnych w Dylakach gm. Ozimek.
Specyfikacja winna by¢ stosowana jako jeden z dokumentow przetargowych przy
zlecaniu i realizacji robot budowlano-montazowych.

1.3. Charakterystyka robot

Droga wjazdowa na zamknigte zrekultywowane sktadowisko odpadéw wykonana zostanie
od drugiego poziomu obwatowania.

Po utozeniu warstw rekultywacyjnych taczne z podglebiem utozona zostanie warstwa
utwardzonego / uwalowanego / gruzu lub thucznia gr. 0,20 m /grubos¢ warstwy gleby
wlasciwej / bez zaglebienia drogi /.

Warstwe podglebia po wytyczeniu drogi nalezy uwatowac i na tym odcinku nie nawozic¢
gleby roslinnej / humusu /.
Droga wjazdowa winna zosta¢ uksztattowana ze spadkiem poprzecznym 3 % -owym.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Droga dojazdowa - droga na wierzchowing zrekultywowanego sktadowiska wykonana z
z dwoch warstw thucznia o facznej grubosci 0,20 m

1.5 Specyfikacje zwigzane

ST 00.00.00. ,,Wymagania ogolne”

SST 001 — Wytyczenie linii osi obiektow ...
SST 006 - Ziemne warstwy rekultywacyjne . Formowanie wierzchowiny sktadowiska.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot okreslono w ST 00.00.00 ‘Wymagania
ogblne”
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2. MATERIALY

Thuczen kamienny lub gruz drobny betonowy
Thuczen kamienny sortowany
3. SPRZET
Koparka jednonaczyniowa 0,60 m3
Spycharka gasienicowa 74 kW
Walec statyczny samojezdny 10 Mg

4. TRANSPORT
Samochody wywrotki 5,0 Mg

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot okreslono w ST 00.00.00 ‘Wymagania
0golne”

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot okreslono w ST 00.00.00 ‘Wymagania ogo6lne”
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja
+1,0cm, - 2,0 cm.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace obmisru robot okreslono w ST 00.00.00 ‘“Wymagania
0golne”
Obmiar robét w m2

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne dotyczace odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne zasady dot. ptatnosci za wykonanie robdt podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B—-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych .
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